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Die verwendete MeBschaltung snilte cen Kriterien

- kurze MeBzeit
- sichere Repreduzierbarkeit

geniigen. Sie hat sicherzustellen, dal

- alle laut Schaltobild notwendigen Verbindungsleitungen (Leitbahnen} vorhanden sind

- die elektrischen Parameter der verwendeten Transistoren, Widerstande usw. den Entwurfswerten
laut Schaltbild innerhalb gewisser Toleranzgrenzen entsprechen.

Dieser Nachweis der elektrischen Ubereinstimmung von Prifling und Schaltbild ist nicht einfach und
bei komplizierten Analogschaltungen kaum hundertprozentig mdglich. Die bisherigen Erfahrungen zei-
gen. dafl neben relativ einfachen Fehlern wie Leitbahn-Unterbrechungen oder -Kurzschlissen auch
einzelne Transistoren oder Widersidnde mit ihren elektrischen Parametern weit auBerhalb der zu-
lissigen Toleranzen liegen kdnnen. Im Extremfall flihren diese Parameterabweichungen erst unter rea-
len elektrischen Betriebsbecinguncen bei der Baugruppenprﬁfung des Gerateherstellers zu Totalaus-
fallen und damit zu AN-Kosten.

Deshalb miissen bei der Scheibenmessung alle funktionsbestimmenden GleichgriBen erfadt und hinsichtlich
ihrer Ubereinstimmung mit den Csten des Schaltungsentwurfes bewertet werden.

Die konsiruktive Gestaltung der ScheibenmeBtzchnik ist vorgegeben, die MeBschaltung befindet sich
auf der sogenannten Probcard.

Weiterhin ist fir das automatische Testersystem eine MeBprogrammvorlage mit dem Inhalt:
- Reihenfolge der Messungen
- MeBistellen, Melwerte und ~-grenzen

- bentitigte Spannungen und Strome

zu erstellen (Weiteres siehe Abschnitt 2).

1.2.2. EndmeBtechnik (ANL)Y

Bei der Endmessung werden alle den Einsatzforderungen des Schaltkreises entsprechenden MeBgrd8en
erfaBt und ausgewertet. Die konstruktive Gestaltung der MeBtechnik ist vorgegeben. Zur Messung wird
der Priifling in den sogenannten MeBfassungstriger eingelegt. Dieser MeBfassungstrdger stellt das
Kernstlick einer umfangreichen Baugruppe (ANL) zur Anpassung an das Testersystem dar, welche u. U.
noch zur Messung notwendige Unterbaugruppen enthdlt. Der zu treibende Aufwand an Unterbaugruppen
hangt von den in der Endmessung zu bewertenden GréBen ab. Auch fir die EndmeBtechnik (ANL) ist eine
MeBprogrammvorlage zu erarbeiten (Weiteres siehe Abschnitt 2).

2. ISA-Schaltkreis AK 631 DK

Im 2. Abschnitt wird ein auf der Basis des ISA-Systems entwickeltes Bauelement vorgestellt.

Die Verwendung dieses Systems erwies sich als die wirtschaftlichste Methode zur Realisierung eines an
die Forderungen der Kommerziellen Nachrichtentechnik angepaBten Schaltkreises. Er dient der Verstéar-
kung und Demodulation amplituden- oder frequenzmodulierter Sianale.

1 ANL = analoger MeBeinschub
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Bild 2: Schaltungskonzept

Konzeptionell waren im Schaltkreis zu realisieren (Bild 2):

A

- ein rauscharmer, temperaturstabiler, im Bereich 10 pv Ue 1 mV linear aussteuerbarer Ver-

stdrker mit einstellbarer Verstirkung
- ein Begrenzerverstirker
- ein temperaturstabiler Demodulator zur Uemodulation amplituden- oder frequenzmodulierter Signale

Die AnschluBbelegung des Bauelementes zeigt Bild 3.

Die Zugdnglichkeit der einzelnei, Baugruppen erhéht die schaltungstechnische Flexibilitdt des
Schaltkreises. Fiir schaltkreistypische Einsatzfidlle liegt die obere Grenzfrequenz bei 500 KHz.
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3 15_ Bild 3: AnschluBbelegung

4 15 (1 - Demodulator. N-Eingang; 2- Demodulator,
| >< Ausgang; 3 - Demodulator, ZF-Eingang; 4 -

Demodulator, ZF-Masse; 5 - Demodulator,
Trdger-Eingang; 6 - Demodulator, Tréger-
5 | 14 Masse; 7 - Linearverstiérker, Ausgang;
o 8, 9 - Linearverstidrker, Masse; 10, 11 -
Linearverstirker, Verstdrker-Einstellung;
6 12 - Linearverstdrker, N-Eingang; 13 -
13 Linearverstdarker, P-Eingang; 14 - Masse;
15 - Betriebsspannung; 16- Begrenzer,
N-Eingang; 17 - Begrenzer, P-Eingang;

7 12 18 - Begrenzer, Ausgang)
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2.1. Technische Daten
Tabelle 1: MeBwerte (MeBschaltung gem. Bild &)
KenngroBe Kurzzeichen Wert Eirnheit
min. typ. max.
Betriebsspannung UCC + 5 +15 v
Stromaufnahme ICC 2,3 3,0 4,5 mA
Spannung am Anschluf 13 U13 2,4 3,0 v
Spannung am AnschluB 6 U6 243 3,0 v
max. Verstadrkung
des Linearverstarkers Vmax 48 51 60 dB
min. Verstidrkung
des Linearverstarkers v -1 dB
min
Ausgangsspannung
des Begrenzerverstdrkers UUB 38 110 mV
Ausgangsspannung
des Oemodulators UOD 38 100 mV
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Bild 4: Melschaltung
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fTrﬁger' 200 kHz
fMod = 1 kHz
Af = 15kHz

BDie dynamischen Parameter sind von der Betriebsspannung weitestgehend unabhingig. Bei einer Ande-

rung der Eingangsspannung von 10 pV auf 1 mV (% 40 dB) #ndert sich die Demodulatorausgangsspannung

um maximal 3 dB.

Die Linearitatsabweichung des Linearverstdrkers betridgt typisch -0,5 dB.



